供应商报价部分
(一)营业执照（扫描件）

(二)报价单

	序号
	名称
	型号
	技术参数
	单位
	数量
	单价
	总价

	1
	选用与组装调试平台
	
	1、提供三种机架布局机型，分别为“十”字型，“X”型和“H”型

2.提供五种不同规格电机;且每种不同规格电机 4 颗;包含三种电调，分别为 20A、30A、40A，每种 4 条，总数 12 条;

3.包含 4 种桨叶，材质为塑料，每种规格两对，总数 8 对;

4.4s 动力电池，容量 5000mah，放电倍率 30C，数量 3 块;

5.飞行控制器：支持定点模式、定高模式、任务模式和返航模式;内部集成蜂鸣器，免于外接蜂鸣器模块，FLASH 存储8MB 供电范围 4.8-5.5V;

6.内部集成蜂鸣器传感器模块、空速传感器模块、磁罗盘传感器模块、气压高度计模块、磁罗盘与加速度计模块、陀螺传感器模块、陀螺与加速度计传感器模块、CAN 总线模块、

声音报警模块、七彩指示灯模块、低压差供电模块、飞行数据存储模块电平转换模块、参数存储模块、主控制器模块、输入输出控制器模块等;

7.外设串口包含数传串口、RTK 串口、GPS 串口、外置罗盘光流串口、TFMINI 串口等;

8.采用高性 STM32H743VIT6 处理器，主频 480Mhz，带有双精度浮点硬件处理器

9.飞控系统具备:磁罗盘异常修正，单参数调节，多传感器融合，超快速二次开发等功能。

10.遥控器：工作频率:2400MHz-2483.5MHz;通道数 12 个;支持宽电压输入;支持 SBUS.PWM 信号输出，系统功耗 80mA;传输速率 38kbps;遥控系统具备信号发射指示灯，调制模式支

持 GFSK 模式;14.配套各个型号的内六角工具套装，尖嘴钳.剥线钳等工具，为无人机拆装.维修等实训任务提供支持，

工具明细如下：

1）M1.5 内六角螺丝刀 1 把

2）M2.0 内六角螺丝刀 1 把

3）M2.5 内六角螺丝刀 1 把

4）套筒 1 把

5）一字螺丝刀 1 把

6）十字螺丝刀 1 把

7）斜口钳 1 把

8）剥线钳 1 把

9）壁纸刀 1 把

10）烙铁架 1 套

11）焊锡丝 1 卷

12）松香 1 盒

13）50W 电烙铁 1 支

14）动力电池测电器 1 个

15）万用表套装 1 个

16）水平测量柱 1 个

17）锉刀 1 个

18）螺丝胶 1 盒

19）香蕉头焊台 1 个

20）试电笔 1 个

21）USB 调参线 1 条

22）热熔胶枪 1 条
	套
	1
	
	

	2
	任务载荷1


	
	1.物流模块 A 

材质:硬质铝合金;结构:抓取机构;重量: ≤45g (不含舵机) ;支持控制方式: PWM;最大可运载物品尺寸: 90mm。

2.物流模块 B 

材质：硬质铝合金；结构：投放机构；重量：≤80g（不含舵机）；支持控制方式：PWM；支持挂载重量：4～6kg。

3.航拍模块

（1）云台处理器：32 位 ARM 运算芯片；板载陀螺仪和加速器传感器；可支持 7 通道 PWM/Sum 输入/输出；3 个 AUX 接口；支持红外 led 接口、S-Bus；支持高精度无刷电机驱动；电机驱动电流：最大不超过 1.5A；工作电压 ：6 ～ 8V 或 2 ～ 4S 。 

（ 2 ） 图 像 系 统 拍 照 分 辨 率16M/14M/12M/8.3M/5M/3M;AV/HD 输出；最大支持 SD 卡 64G；

压缩格式：可支持 H.264；光圈：可达到 F/2.8；角度：可达到 170 度；工作电压：≤5V；工作电流：≤1A。

（3）图传系统 

a.发射模块：

输出功率 0mW/25mW/200mW/400mW/600mW；

全制式视频格式：NTSC/PAL；宽电压输入：7～28V；支持发射频段：5.8G Hz；

重量：≤30g(不包含天线)。

b.接收显示器：显示分辨率：800×480dpi；

显示比例：支持 16:9/4:3 两种比例；支持接收频段：5.8G Hz；彩色制式：PAL/NTSC；输入：视频（PAL/NTSC）
	套
	1
	
	

	3
	任务载荷2
	
	1.TFMINI 模块

测 量 范 围 ： 0.1m~12m@90% 反射率 0.1~7m@10% 反 射 率0.1m~12m@90%反射率(70Klux)0.1~7m@10%反射率(70Klux)

准确度：±6cm@(0.1-6m) ±1%@(6m-12m)

距离分辨率：1cm

帧率：1-10000Hz(默认 100Hz）

抗环境光能力：70Klux

工作温度：0℃-60℃

光源：VCSEL

中心波长：850nm

人眼安全：Class1

供电电压：5V±0.1v

2.超声波雷达模块

工作电压：DC 2.4V~5.5V

静态电流：2mA

工作温度：-20°~＋70°

输出方式：电平或 UART（跳线帽选择）

感应角度：小于 15°

探测距离：2cm-450cm

探测精度：0.3cm+1%

UART 模式下串口配置：波特率 9600，起始位 1 位，停止位 1位，数据位 8 位，无奇偶校验，无流控制。

3.光流模块

有效距离：0cm-700cm

速度范围：0-500cm/s

4.OpenMV

以 STM32H743ViT6 为核心，集成了 OV7725 摄像头芯片（OV7725 支持多种不同分辨率图像的输出，包括 VGA （ 640x480 ） 、 QVGA（320x240）），在小巧的硬件模块上，用 C 语言高效地实现了核心机器视觉算法，提供 Python 编程接口。
	套
	1
	
	

	4
	机载智能计算终端
	
	1.功率:10~15 W;

2.网络:N/A;

3.工作温度:-25 ~ 50°C;

4.电源输入:8 V-35 V

5.防护等级:IP45;

6.内存:8 GB 128-bit LPDDR4x 51.2 GB/S;处理器:NVIDlA Jetson Xavier NX;

接口类型:DJI OSDK、DJI PSDK;

支持机器学习架构:TensorFlow PyTorch、Caffe/Caffe2、MXNet 、Keras
	台
	1
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